
 
  
 

Przykłady par transformat Z (dwustronnych) 
 
L.p. Sygnał Transformata ROC – obszar zbieżności 
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Właściwości przekształcenia Z 
 
 

L.p. Właściwość Sygnał Transformata Z ROC 
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* Niektóre zera i bieguny mogą się wzajemnie redukować. 
 
 
 

Twierdzenie o wartości początkowej. 
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