Struktury algorytmow IIR

Rownanie roznicowe — algorytm systemu IIR (ang. Infinite Impulse
Response) nazywany tez LCCDE od ang. Linear Complex Coefficients

Difference Equation B
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Zwykle M=N, gdzie N — rzad rownania (algorytmu).



System IIR pierwszego rzedu
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Struktura bezposrednia 1D (ang. direct form 1)



Struktura bezposrednia 2D (ang. direct form 2)
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Algorytm struktury bezposredniej 2D
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yin]=bywn]+bwln—1]
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System IIR drugiego rzedu
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Struktura bezposrednia 1D (ang. direct form 1) rzedu 2
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Struktura bezposrednia 2D (ang. direct form 2) rzedu 2

x[n] win] by yin]
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Algorytm struktury bezposredniej 2D rzedu 2

win]=x[n]-awn-1]—-a,wn-2]

yln]=bwn]+bwn-1]+b,wn-2]

Sprawdzamy transmitancje jako zadanie domowe.



Struktura 2D transponowana rzedu 2

xn] Do yln] by +byz " + b,z
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Algorytm struktury 2D transponowanej rzedu 2
yln]=byx[n]+v[n—1]
vin]=bx[n]—ay[n]+uln—1]
uln]=b,x[n]—a,y[n]
Sprawdzamy transmitancje jako zadanie domowe.



Struktura bezposrednia 2D (ang. direct form 2) rzedu N
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Struktura 2D transponowana rzedu N x[n] by
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H(z)= _
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Algorytm struktury 2D transponowanej
rzedu N — piszemy jako zadanie

domowe i sprawdzamy transmitancje b,
obliczong z tego algorytmu



Struktura kaskadowa systemu IIR z sekcjami bikwadratowymi 2D
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Struktura rownolegta systemu IIR z sekcjami bikwadratowymi 2D
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